
U QAC

CHICOUTIMI — Améliorer
les conditions de travail et l’effi-
cacité d’une opération avec l’aide
d’un mécanisme robotique ergo-
nomique et adapté à l’humain,
voilà l’axe principal de recher-
che que s’est donné le nouveau
professeur au département des
sciences appliquées de l’Uni-
versité du Québec à Chicoutimi
(UQAC),MartinOtis.
Ce dernier s’intéresse grande-

ment à l’interaction entre l’hu-
main et le mécanisme robotisé.
D’ailleurs, avant de s’installer
dans la région pour enseigner
en génie électrique et informa-
tique, en décembre dernier, il
avait débuté un post-doctorat à
ce sujet à l’Université McGill de
Montréal.
«Ce rapport entre l’humain et

le robot inclut les perceptions
humaines, soit la psychophysi-
que et la kinésiologie en ce qui a
trait à la réadaptation motrice»,
mentionne-t-il.

Le projet appeléNIW (Natural
Interactive Walking) qu’il mène
en collaboration avec McGill,
porte sur une interface virtuelle
pour les pieds. L’objectif prin-
cipal est de pouvoir reproduire
avec exactitude l’actionnement
du plancher en utilisant des cap-
teursappropriés etunecomman-
de en vitesse et en vibration.
«On veut simuler différents

types de sol, différentes textu-
res comme la glace, la neige et le
sable. Les sens visuel et tactile
sont les plus importants. Tout est
unequestiond’illusions etdeper-
ceptions. Avec la vibration de la
tuile et la simulation des craque-
ments de la glace, on a vraiment
l’impression que c’est glissant»,
explique le professeur.
Cette machine pourrait servir

éventuellement à des études cli-
niquespour la réhabilitationde la
marchechez lespersonnesâgées,
handicapées ou les victimes d’ac-
cidents afin d’éviter les chutes.
L’avantage de cette technique
réside dans le fait qu’il s’agisse
d’un environnement contrôlé et
sécuritaire.
«On veut s’assurer que la per-

sonne soit totalement immergée
dans le jeu. C’est prouvé que l’en-
traînement musculaire donne de

la force, mais n’améliore pas la
posture et lamarche. La suite de
tout ça serait de développer des
systèmes pour corriger en temps
réel la démarche d’une personne,
ajoute-t-il. Un aspect important
est de sécuriser tout ça. Ce sont
des mécanismes qu’on appelle
semi-autonomes. Ils doiventdonc
réagir correctement.»

Cette application peut égale-
ment servir à d’autres domaines
comme le jeu, l’entraînement
sportif et militaire, ainsi que
l’industriel en automatisant des
procédés.
«Il est important de savoir que

je ne veux pas remplacer l’hu-
main dans les usines, mais amé-
liorer son environnement de vie.
Les machines et les outils sécu-
ritaires permettraient d’amélio-
rer les performances et éviter les
mouvements successifs.»

Nouveau laboratoire
MartinOtisentreprendactuel-

lement des démarches, en colla-
boration avec des professeurs
des départements de la santé
et des sciences appliquées, pour
créer un laboratoire de recher-
che sur l’assistance robotique
intelligente. Le regroupement
est présentement en attente
d’une accréditation.
« On veut créer des disposi-

tifs à domicile pour améliorer la
performance et la condition de
vie des personnes», soutient-il.
Sans pouvoir dévoiler la nature
exacte de ces dispositifs, le pro-
fesseur mentionne que certains
d’entre eux pourraient servir
à l’entraînement des person-
nes de manière autonome afin
d’éviter qu’elles se retrouvent
à l’hôpital.
«On veut aider les personnes

à s’entraîner à domicile. Cela
contribuerait également à dimi-
nuer le contingentement dans
les hôpitaux», conclut-il.o

Martin Otis, professeur en génie électrique et informatique

La robotique au service
de l’ergonomie humaine

Martin Otis s’intéresse grandement à l’interaction entre l’humain et le méca-
nisme robotisé. D’ailleurs, avant de s’installer dans la région pour enseigner
en génie électrique et informatique, en décembre dernier, il avait débuté un
post-doctorat à ce sujet à l’Université McGill de Montréal.
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Il est important de savoir
que je ne veux pas
remplacer l’humaindans
lesusines,maisaméliorer
sonenvironnementdevie.»

- Martin Otis
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